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TERIMLER, SIMGELER VE KISALTMALAR
AKS KOLU: Is makinesi arka tekerleginin yoniinii rot kolundan tekerlege aktaran mili,
BiJON SOMUNU: Tekerlegi dingil diizenegine baglayan saplamalarin somunu,

BOOM: CRS is makinelerinde birbirleri i¢ine gegmis kovanlardan olusan kaldirma aparatini
tasiyan yatay veya yukariya kaldirma hareketi saglayan kaldirma pistonlar1 iizerindeki ¢elik
konstriiksiyon iist yap1y1,

CFS (Container Freight Station): Konteyner yiik istasyonunu (Giden partilerin
gruplandirilip konteynerlere dolduruldugu, gelen partilerin konteynerlerden ¢ikarilip ayrildigi
ve aktarmali yiiklerin depolandigi, liman/terminal i¢inde, yakininda veya limanla/terminalle
iligkili bir yerde bulunan tesis),

CRS (Container Reach Stacker): Dolu konteyner ellecleyen stacker veya is makinesini,

ECS (Empty Container Reach-Stacker): Bos konteyner ellegleyen stacker veya is
makinesini,

ELLECLEME: Yiikleme, bosaltma, aktarma, istifleme ve yigma islemlerini,
ILO: Uluslararas1 Calisma Orgiitii’ni,

IMDG (International Maritime Dangerous Goods) Code: Uluslararasi tehlikeli yiikler
kodunu,

IMO (International Maritime Organization): Uluslararasi Denizcilik Orgiitii’nii,
ISCO: Uluslararas: Standart Meslek Siniflamasi’ni,
ISG: Is saglig1 ve giivenligini,

JOYSTICK: CRS ve ECS is makinesinde dort boyutlu (ileri, geri, asagi, yukari, sag, sol,
kendi ekseninde doniis) hareketleri ile tizerindeki kontrol butonlar1 sayesinde kilitleme-agma
hareketleri yapabilen kumanda kolunu,

KAYDIRMA-YATAKLAMA PEDI: Spreaderde, siirtiinmeyi 6nleyerek kaydirma saglayan
teflon veya kestamin malzemeden yapilmis yass1 plakayi,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM: Calisani, yiiriitilen isten kaynaklanan, saglik ve
giivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske karsi koruyan, calisan tarafindan giyilen,
takilan veya tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gere¢ ve
cihazlari,

KONTEYNER: Uluslararas1 Standart Orgiitince (ISO) kabul edilen tip ve &lgiilere uygun
her tiirlii deniz, kara ve hava tasitlar1 ile taginabilen, devamli kullanmaya imkan verebilecek
sekilde hususi ve dayanikli olan, bir veya birden fazla nakil vasitalarina aktarma edilmesinde,
yiikleme — bosaltma kolaylig1 saglayan, 6zel tertibati bulunan tagima kaplarini,
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LIMIT-SWITCH: Sonlandirma emniyet sensorunu,
MAYNA: Asag yonii,

MAST TAHRIK ZINCIRIi: ECS’de asansér pedinin yukari-asagi hareketini saglayan
hareket ileti elemanini,

MOTOR SAATI: Is makinesinin operasyonel briit ¢alisma siiresini,
OPERATOR: Is makinelerini kullanan ehliyetli ve vasifli elemant,

OPERASYON SAHASI: Yayalarin erisimine kismen veya tamamen kapali olan, yiik
ellecleme ve teknik iglere ayrilmis liman/terminal bolimiinti,

OTURDU PIMLERI: Spreaderin konteynere oturdugunu sisteme ileten pimleri,

OVERFRAME: Yiikiin ve/veya ellegleme kosullarinin giivenligi acisindan 6zel islem
gerektiren yiik/konteynerin giivenli sekilde hareket ettirilebilmesi igin, tasiyici diizenege
sabitlenmesinde kullanilan yiikseklik arttiran bir aparati,

OVERLOAD: Asin yiikli konteyneri elleglerken, vira durumunda makine hareketlerini
durduran ikazi,

PUANTOR: Her yiik kalemini veya konteyneri, belirli bir yere (6rnegin CFS depo bdlmesi,
konteyner doldurma kapisi, ving alt1, saha interchange bolmesi) girip ¢ikarken kontrol etme,
sayma, siniflandirma, kaydetme iglerinden sorumlu kisiyi,

RAMAK KALA BILDIiRIMI: Liman operasyon alanlarinda, personelin gozlemledigi cesitli
ISG risk ve tehlike olasiliklarint bildirme durumu veya islemini,

REEFER (Sogutmali)) KONTEYNER: Eksi 20 ile art1 4 derecede taginmasi gereken yiikler
icin kullanilan sogutma diizenekli konteynerleri,

ROT KOLU: Pistondan aldig1 hareketi aks koluna ileten kolu,
SAPAN: Yiikii kaldirmaya yarayan aparati,
SAPANCI: Sapan kullanan liman isgisini,

SERDUMEN: Uluslararas: kabul gormiis isaretlerle is makinesi operatdriinii yonlendiren,
ving ehliyeti olan vasifli elemani,

SPREADER: Is makinesinin konteyner kavrayici/tutucu alt ekipmanini,

STACKER: Dolu ve bos konteyneri kisa mesafede farkli yerlere tagiyabilen ve istifleyen is
makinesini,

TRAKA: ECS’de bos konteyneri iki kdsesinden kaldiran tasima aparatini,

TERMINAL: Isletmenin denetim ve gbzetimi altinda bulunan calisma sahalarini (rthtim,
iskele, CFS, gecici depolama yerleri ve acik arazi gibi),
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TWISTLOCK: Intermodal tasima birimlerinin bu birimleri tasiyacak gemi veya araglara

baglanmasini saglayan parcaciklari,
VIRA: Yukari yonii,

ifade eder.
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1. GIRIS

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) ulusal meslek standard:
5544 sayili Mesleki Yeterlilik Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan
“Ulusal Meslek Standartlarinin Hazirlanmasi Hakkinda Yonetmelik” ve “Mesleki Yeterlilik
Kurumu Sektor Komitelerinin Kurulug, Gorev, Calisma Usul ve Esaslart Hakkinda

Yonetmelik” hiikiimlerine gére MYK’min gérevlendirdigi Tiirkiye Liman Isletmecileri
Dernegi (TURKLIM) tarafindan hazirlanmustir.

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) ulusal meslek standardi,
sektordeki ilgili kurum ve kuruluslarin goriisleri alinarak degerlendirilmis, MYK Ulastirma,
Lojistik ve Haberlesme Sektor Komitesi tarafindan incelendikten sonra MYK Yonetim
Kurulunca onaylanmustir.
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2. MESLEK TANITIMI

2.1. Meslek Tanimi

Liman Saha Istif Makineleri Operatdrii (CRS ve ECS) (Seviye 3); ilgili operasyon
yoneticisinin gozetiminde, CRS (Container Reach Stacker) ve ECS (Empty Container Reach-
Stacker) is makinelerinin giinlik kontrollerini yapan, limanin operasyon alanlarinda, bu is
makinelerini kullanarak yiiklerin/konteynerlerin yiikleme, istifleme, bosaltma, nakletme,
aktarma gibi ellegleme islemlerini is sagligi ve giivenligi, ¢evre ve kalite standartlar ile
mevzuatlara, i talimatlarina uygun olarak gergeklestiren nitelikli kisidir.

Operatoriin kullandigr CRS ve ECS’ ler forklift tiirii is makineleridir. CRS ve ECS kumanda
sistemleri hem elektrik-elektronik hem de mekanik-hidrolik unsurlar igerir. Operator, gosterge
ve butonlar1 renk, 1s1k, simgeleri izleyerek eszamanli ve esglidiimlii olarak is makinesine
kumanda eder.

2.2. Meslegin Uluslararasi Siiflandirma Sistemlerindeki Yeri

ISCO 08: 8344 (Forklift vb. yiikkleme-bosaltma yapan araglarin operatorleri)
2.3. Saghk, Giivenlik ve Cevre ile Tlgili Diizenlemeler

Halk Sagligi, Ulusal Giivenlik, Is Saglig1 ve Giivenligi, Bitki ve Hayvan Saghg ve Varligmin
Korunmasi, Cevre ile ilgili olarak mevcut mevzuata dahil; kanun, tiiziik ve yonetmeliklere ve
meslege iligkin yasal diizenlemelere uyulmasi ve konu ile ilgili risk analizi yapilmasi temel
gerekliliklerdir. Ayrica bu kapsamda ILO, IMO gibi uluslararasi sdzlesmelere uyulmasi da
esastir.

2.4. Meslek ile Tlgili Diger Mevzuat

2872 Sayil1 Cevre Kanunu

4458 Sayili Giimriik Kanunu "

4857 Sayil Is Kanunu

5188 Ozel Giivenlik Kanunu

5312 Sayili Deniz Cevresinin Petrol Ve Diger Zararli Maddelerle Kirlenmesinde Acil
Durumlarda Miidahale Ve Zararlarin Tazmini Esaslarina Dair Kanun

5607 Sayili Kagakeilikla Miicadele Kanunu

618 Sayili Limanlar Kanunu

Agir ve Tehlikeli Isler Yonetmeligi

Agir ve Tehlikeli Islerde Calistirilacak Iscilerin Mesleki Egitimlerine Dair Teblig
Cevresel Etki Degerlendirmesi Y onetmeligi

Ekranli Araglarla Calismalarda Saglik ve Giivenlik Onlemleri Hakkinda Y &netmelik
Gemilerden Atik Alinmasi ve Atiklarin Kontrolii Yo6netmeligi"

" Giimriikli sahada calistiklari i¢in, ilgili kisim ve maddeler 6nemlidir.
" Atik hale gelmis konteynerler kapsaminda ilgilidir.
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Glimriik Yonetmeligi

Girilti Yonetmeligi

Giivenlik ve Saglik Isaretleri Yonetmeligi

Is Makinelerinin Emniyetli Kullanilmasina Dair Tiiziik

Is Ekipmanlarmm Kullaniminda Saglik ve Giivenlik Sartlar1 Y6netmeligi

Kisisel Koruyucu Donanimlarin Isyerlerinde Kullanilmas1 Hakkinda Y énetmelik
Liman Y 6netmelikleri

Makine Koruyucular1 Yonetmeligi

Postalar Halinde Is¢i Calistirilarak Yiiriitiilen Islerde Calismalara iliskin Ozel Usul ve Esaslar
Hakkinda Yo6netmelik

Uluslararas1 Gemi ve Liman Tesisi Giivenlik Kodu (ISPS) Uygulama Plani

Ayrica, Meslek ile ilgili yiiriirliikte olan kanun, tiiziik ve yonetmeliklere uyulmasi esastir.

2.5. Cahisma Ortam ve Kosullar:

CRS ve ECS is makineleri limanda, yayalarin erisimine kismen veya tamamen kapali olan,
yik elle¢cleme ve teknik islere ayrilmis terminal boliimlerinde kullanilir. Terminaller,
isletmenin denetim ve gozetimi altinda bulunan ¢esitli ¢calisma sahalari; rihtim, iskele, gegici
depolama vyerleri, konteynerlerin doldurulup bosaltildigi alanlar (CFS istasyonlar1) veya
ellecleme yapilan agik arazilerdir.

Calisma ortami hem agik hava hem de CRS ve ECS is makinelerinin kabinleridir. Kabinler
yerden yiiksekte olup, gerektiginde kizakli diizenek {iistiinde hareket halindedir. Operator is
makinesinin kabininde, kumanda sistemlerini kullanarak, yogun dikkat gerektiren
manevralarla operasyonlar1 uzun siirelerle oturma pozisyonunda kalarak gerceklestirir.
Calisma ortami1 ve kosullarinin realitesine gore; bel, boyun, ayak rahatsizliklari ile kapali alan
fobisi gibi sorunlar, meslegin icrasini zorlagtiran 6zellikler olarak goriilmektedir.

Operator; soguk, sicak, yagmurlu, riizgarli, nemli hava kosullarinda, vardiya usuliiyle esnek
mesai zamanlarinda caligir. Yik ellegleme islemlerini liman operasyon sahalarinda formen,
serdiimen ve puantorler ile koordinasyon ve iletisim i¢inde yiiriitiir.

2.6. Meslege iliskin Diger Gereklilikler

Operatdriin Trafik Kanununun ilgili maddelerinde belirtilen operator belgesine sahip olmast
gerekmektedir. Kullandigi is makineleri ve IMDG kapsaminda olan yiiklerin elleglenmesi
konusunda egitim almalidir.

Operatdriin ani ve acil durumlarda hizli tepki verebilecek reflekslere sahip olmasi, stres
altinda etkin ¢aligabilmesi gerekmektedir. Vardiyasina dinlenmis ve uykusunu almis gelmeli,
saghigma dikkat etmelidir. Ote yandan is saghgl ve ¢evre giivenligi kurallarina uymada
istisnasiz bir duyarlilik ve dikkat géstermesine biiyiik onem verilmektedir.
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3. MESLEK PROFILIi

3.1. Gorevler, Islemler ve Basarim Olgiitleri

10UMS0060-3/13.04.2010/00
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
ALl Gorev yapacagi vardiyayla ilgili glinler ve mesai saatleri bilgisini vardiya degisim
o . - donemlerinde vardiya ¢izelgesinden alir.
A.1l | Giinliik ig bas1 emri almak - —— — P TSRS — -
ALD Vardiyada calisacagi is makinesine ve sahaya iliskin bilgiyi vardiya oncesinde
o sistemden ya da vardiya ¢izelgesinden alir.
A1 Vardiya amirligince diizenlenen igbast ve bilgilendirme toplantilarinda hazir
- bulunur.
. o ] Vardiyadaki operasyonlar hakkindaki operasyon alani riskleri, nakil-aktarma
Isbas1 ve bilgilendirme i C ot s o o . .
A2 . A.2.2 | ¢alisma yontemleri, ISG dnlemleri gibi konularda aktarilan bilgileri kendi vardiyas1
toplantilarina istirak etmek
. ) agisindan yorumlar.
A Is Organizasyonu Yapmak Verilen bilgiler ve goriisiilen konular hakkindaki bilgi, deneyim ve gozlemlerini
(devamu var) A2.3 e
paylasir ve onerilerini bildirir.
A.3.1 | Bir dnceki operatdrden yapilan ve yapilacak isler hakkinda sozli bilgi alir.
A3 | Vardiya teslim almak Bir onceki vardiya operatoriiniin doldurdugu is makinesi ¢alisma formunu
A32 |. L o
inceleyerek makinenin durumu hakkinda bilgi alir.
Is makinesi caliyma formundaki; Operatdr kimlik bilgileri, vardiya tarihi ve
A.4.1 | numarasi, ¢alisilan is makinesi ve saha kodu, operasyon baslama bitis saati, is
makinesi motor-saati bilgilerini kaydeder.
Giinliik makine calisma formu Formdaki bakim ve kontrollerle ilgili; motor, hidrolik, hidrolik-fren, sanzuman
A4 doldurmak yagl seviyeleri, yakit durumu, lastik havalari, su seviyesi, ikaz, isiklandirma
sistemi, spreader, yangin sondiirticti, genel hasar kontrolii gibi bilgileri kontrol
listesi formatina isler.
A.4.3 | Is makinesi ¢alisma formunu imzalar.
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
Arag terminalinden, planlama biriminden veya puantorden; is makinesinin saha
A5 | Is emri almak A.5.1 | adres bilgisi, konteyner numarasi, aktarma ve yiikleme araglari, gidecegi istif alani
gibi yapilacak isler hakkindaki is listesini alir.
Operasyon sirasinda ortaya ¢ikan saha ve is makinesiyle ilgili aksakliklari amirine
Yapilan isler hakkinda iist A6l iletir.
A | Is Organizasyonu Yapmak A.6 gﬁ:ljrzlrrnn:kgenbﬂdmmde Amirin talebi halinde gerceklestirdigi ve/veya yliriittiigii operasyonlar hakkinda
Ab.2 bilgi verir.
A.7.1 | Doldurdugu is makinesi ¢alisma formunu amirine iletir.
A7 Vardiya teslim etmek AT Bir sonraki vardiyada gorev yapacak operatére operasyonlar ve is makinesi ile

ilgili bilgi verir.
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bulunmak

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Agiklama
B.1.1 | Ise baslamadan 6nce kisisel koruyucu donanimi giyerek, takarak kusanir.
B.1 Ilfjlsiszh]l;?(ruyucu donanim B.1.2 | Kisisel koruyucu donanimin aginma Ve yipranma durumunu kontrol eder.
B.1.3 | Yipranmus kisisel koruyucu donanimin yenisini ilgili gorevliden talep eder.
B.2.1 | Calisma alani ve is makinesinden kaynaklanabilecek olas1 riskleri belirler.
) ) ) B.2.2 | Belirledigi olas1 risklerin sonuglar1 ve etkilerini degerlendirir.
B.2 | Risk degerlendirmesi yapmak
B.2.3 | Kendisine bildirilen risk durumlarini degerlendirir.
B.2.4 | Degerlendirmelerine gore risklere kars1 6nerilerini belirler.
B.3.1 | Is makinesini giivenli calisma talimatlarina uygun olarak kullanir.
5.3.2 Caligma alan1 veya is makinesi ile ilgili riskli durumlarda is makinesinin siren,
i 5115 - s e anons, telsiz, telefon gibi ikaz ve anons sistemlerini riske uygun sekilde kullanir.
Is Sagligi ve Giivenligi ile g yg
B Cevre ve Kalite Onlemleri IMO etiketli ve 6zel islem gerektiren yiik/konteynerler igin; Yyiikiin/konteynerin
Almak riskler, tonaj gibi 6zelliklerine uygun hassasiyette hareket ederek, yiike/konteynere
(devamu var) B.3.3 | uygun halat, sapan, kilit, overframe gibi aparatlarin kullanilip kullanilmadigini,
belirlenmis tasiyicinin tonaji, kilitleri ve ebadi olarak yiike uygunlugunu kontrol
Is makinesinin kullanim1 ederek giivenlik 6nlemleri alinmasina destek verir.
B.3 '31rasill1dua ve h%rekelt‘ fgha51nda B.3.4 | Ellegledigi konteynerin kapilarinin kapali oldugunu kontrol eder.
is s - — :
;nlzlgn;grli\ﬁrizlzen Bl 5.35 CFS sahasindaki konteyner serme, istifleme _ve_ _kaldlr_m_a sirasinda  sahadaki
e dokiintii, sizintt durumlarimin saha sorumlusuna bildirilmesini saglar.
5.3.6 Reefer/sogutmali konteyner sahasindaki hareketlerde, elektrik kablo soketlerinin
e ellecleme sirasinda ¢ikartilmasini saglar.
B.3.7 | Konteyner altindaki twist-lock yuvalarinin bos olmasini saglar.
B.3.8 | Calisilan saha tizerindeki eksik uyari levhalarini ilgilisine bildirir.
5.3.9 Operasyon sahasinda, insan trafiginin ve tasiyici araglarin sekiz metrelik giivenlik
e mesafesinin diginda bulunmasini saglar.
Yaptigi ve risk degerlendirmeleri hada karsilastig1 olayl 0 itlerini
Ramak kala bildirimlerinde ! api;.lgl' e l‘l.S. .c.ieger endirme e?rme sa%. ad%t arsilastigl olaylara gore tesplt. er.m'1 ve
B.4 B.4.1 | onerilerini s6zlii/yazili veya sistem iizerinden formatina uygun olarak ilgililere

bildirir.
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10UMS0060-3/13.04.2010/00
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
Kazanin ve ¢alisma alaninin durumuna gore, talimatlara uygun sekilde ¢alismay1
B5 Is kazasi bildiriminde - durdurur.
' bulunmak T : . : R
B.5.2 | Kazayi iletisim araglarinit kullanarak acil durumlar i¢in belirlenmis ilgililere iletir.
. Kazalar sonucunda meydana gelen yaralanmalar veya ortaya c¢ikan saglik
B.6 | Ilk yardim uygulamak B.6.1 .
' - sorunlarinda ilk yardim kurallarina uygun olarak miidahale eder.
B71 Is makinesinin hareket ve manevralarinda ¢alisma alaninda alman c¢evre koruma
i< Sas] G sl o Onlemlerine uygun hareket eder.
is Saslis . el R - _
B Cs evarlg \lfillzZIitemgIIlll ;illerei B.7 glf;;fal;?g?:sgﬁevgggn B.7.2 | Is makinesinin yakit ve yag sizintilarini kontrol ederek 6nlem alinmasini saglar.
Almak B.73 Calisma alaninda sahadan ve yiikten kaynaklanan cevre kirliligi riski tasiyan
o durumlari ilgililere bildirir.
is saghg ve giivenligi ile B.8.1 Is saglhgi ve giivenligi ile gevre konulardaki egitimlerde isletmenin organizasyon
B.8 | cevre egitimlerine istirak o ve programina gore hazir bulunur.
etmek B.8.2 | Egitimlerde kazandig bilgi ve becerileri is bas1 egitimlerinde paylasir.
Is makinesi ve yuk e!le.:(;lem.e Is makinesi ve yiik ellecleme hareketlerinin veriminin ve giivenliginin artirilmasina
B.9 | hareketlerinin iyilestirilmesine B.9.1 Y

yonelik onerilerde bulunmak

yonelik belirledigi 6nerilerini yazili, sozli veya sistem tizerinden ilgililere iletir.
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Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3)
Ulusal Meslek Standardi

10UMS0060-3/13.04.2010/00
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
Is makinesinin ¢alisma talimatini; makinenin motor, elektrik-elektronik-hidrolik,
C.1.1 | mekanik, spreader, kabin, makine yiiriiyiisii, boom, 1siklandirma, ikaz gibi aksam
Calisma talimatlarint ve sistemlerine gore inceleyerek degerlendirir.
C1 incelemek C12 Is makinesinin calisma talimatini; makinenin hazirlik, yer degistirme, operasyon,
o operasyon sonu gibi kullanim agamalarina gore inceleyerek degerlendirir.
C.1.3 | Inceledigi sistemleri ve asamalart iliskilendirerek yorumlar.
c21 Is makinesinin lastik, motor, arka aks rot kollari, tekerlek, bijon somunlar1 gibi
- hareket ekipmanlarinin genel durumunu gézle kontrol eder.
Co2o Boom iizerindeki kablo ve hidrolik hortum rayi, ECS de mast tahrik zinciri,
- kaydirma-yataklama pedi gibi aksamin durumunu kontrol eder.
Calisma 6ncesi is makinesinin c23 Spreaderin pistonlari, Kilit sistemleri, hortum baglantilari, déniis motorlar1 ve ana
c Is Makinesinin Giinliik C.2 | genel ve dis kontroliinii o dislisinin, alt ve kaydirma pedlerinin deformasyonlarini kontrol eder.
Kontrollerini Yapmak yapmak C.2.4 | Akii sartelinin agik veya kapali olma durumunu kontrol eder.
(devamu var)
C.2.5 | Sasedeki yipranma ve hasarlar1 kontrol eder.
C.2.6 | Is makinesi iizerindeki uyari levhalarinin eksikligini ve islevselligini kontrol eder.
C.2.7 | Kabin ¢ikis basamak merdivenlerinin yipranma ve hasarlarini kontrol eder.
C.3.1 | Kabin koltugunun ayarini yapar.
C.3.2 | Kabin cam sileceklerinin ¢aligirhgini ve fiskiye suyunu kontrol eder.
C.3.3 | Acil durma butonunun agik veya kapali olma durumunu kontrol eder.
o ) C.3.4 | Direksiyonun operatore yakinlik ve yiikseklik ayarini yapar.
Kabin i¢i fiziki kontrolleri o " = - -
C3 Goriis agisina gore aynalarin  konumlarini  degerlendirerek dogru ayarlarin
yapmak C35
yapilmasini1 saglar.
Joystick, park diigmesi, vites, sinyal, levye kollar1 gibi genel panel ve butonlarin
C.3.6
deformasyonlarini kontrol eder.
c37 Gaz, fren ve ECS’de vitesi bosa birakma pedallarinin deformasyonlarini kontrol

eder.
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Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3)
Ulusal Meslek Standardi

10UMS0060-3/13.04.2010/00
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
C.4.1 | Is makinesini talimatina uygun sekilde enerjilendirir.
C42 Is makinesini talimatina uygun sekilde 6n 1s1tma 15181n1n sénmesini takiben, vitesin
o bosta olmasini saglayarak ¢aligir konuma getirir.

C.4.3 | Is makinesi aydinlatma sisteminin fonksiyonelligini kontrol eder.
C.4.4 | Is makinesi aktif halde iken calisma ekranindaki uyarilara bakar.
C.4.5 | Is makinesinin ikaz lambalarinin calisirligim pano 1siklar ile kontrol eder.
C.4.6 | Is makinesi yiiriiyiisiiniin fonksiyonellik testlerini talimatina uygun olarak yapar.
C.4.7 | Siirme, cekme, mayna, vira olarak boom hareketlerini joystick’ ten test eder.

ca Fonksiyonel kontrolleri - - . -

. yapmak C.4.8 | Acil durma fonksiyon kontrollerini talimatina gore yapar.
C49 Spreaderde; genel fonksiyonel kontroller ile 20’lik ve 40’lik agma-kapama
o fonksiyonlarini test eder.
is Makinesinin Giinliik c.4.10 Spreaderd.e,. kilit pozisyon lambalarmin ve kilitlerin ¢alisirliginin = sistem
C | Kontrollerini Yapmak kontrollerini yapar.
(devamu var) C.4.11 | Spreaderde, doniis, terazi kaydirma ve sonlandirma hareketlerini dener.
C.4.12 | Is makinesi ¢aligir halde iken yag ve su sizdirma kontrollerini yapar.
C.4.13 | Yaptig1 kontrollere gore bakim, kalibrasyon ve ayar ihtiyaglarini tespit eder.
C.4.14 | Tespit ettigi bakim, kalibrasyon ve ayar ihtiyaglarin1 amirine bildirir.
C5.1 Is makinesini park ettikten sonra, CRS’de boom’u, ECS’de asansérii minimum
. - limitine indirir.
Caligma sonrasi kontrolleri

C.5 yapmak C.5.2 | Arka tekerlerin diiz konumda olmasini kontrol eder.
C.5.3 | Park freninin basili oldugunu kontrol eder.
C.6.1 | Makinenin far, stop lambas1 ve aynalarinin temizligini yapar.

co is makinesinin griis aksami C6.2 Kabin i¢i yiizeylerdeki dokiintii ve tozlari verilen temizleme malzemeleri ve su

' ve kabin temizligini yapmak ku”?narak giderir. B i

C63 Kabin camlarinda goriintiiyii engelleyen yag, toz, camur gibi Kirleri uygun/verilen

kimyasal maddeler ve su ile temizler.
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Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3)
Ulusal Meslek Standardi

10UMS0060-3/13.04.2010/00
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
C.7.1 | Is makinesinin galisma ekranindaki ariza uyarilarim degerlendirir.
C7 | Ariza bildiriminde bulunmak C.7.2 | Arizanin niteligine gore durdurma gerekip gerekmedigini degerlendirir.
c73 Operasyon esnasinda olusan arizalari, arizanin olugma kosullar1 ve durumunu
. o o amirine ve teknik servise bildirir.
C I Makmes.m_m Giinliik Arizanin olugumuna iligkin; hangi hareket sirasinda oldugu, zamanlamasi, hangi
Kontrollerini Yapmak cs8.1 . N o .
zamanlarda sinyal verdigi gibi konularda genel bilgilendirme yapar.
o Arizanin uyarilart ve ilgili sistemler hakkinda bilgi vererek lokalize edilmesine
Ariza tespitine yardimect Cc.8.2
ORS olmak yardimct olur.
C.8.3 | Arizanin giderilip giderilmedigini takip eder.
C.8.4 | Giderilen arizalarin takibinde ilgili servise yardimer olur.
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Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3)

Ulusal Meslek Standardi

10UMS0060-3/13.04.2010/00
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
D.1.1 | Calisan makinenin sogutma suyu sicakliginin uygun sicaklik araligina gelmesini
kontrol eder/bekler.
Calisan makinenin hidrolik yag basinci sicakliginin uygun sicakliga gelmesini
D.1.2
kontrol eder/bekler.
Is makinesini giic konumunda D13 Makine devrini yiikselterek boom limit-switch/sonlandirici ve sensérlerinin
D.1 | caligir hale getirmek - caligirhigini kontrol eder.
D14 Devri yiikselmis makinede spreader doniis sonlandirici switch ve sensorlerinin
- calisirligini kontrol eder.
D.1.5 | Spreader 40°’lik agma, 20’lik kapama ve yavaslatma sensorlerini kontrol eder.
D.1.6 | Is makinesini yiiriiyiise gecirerek fren sistemini kontrol eder.
s Makinesini ) Otomasyon sistemini faal hale D.21 |Is n-lakmes1 kabinindeki otomasyon-ekraimlm faal hale getirir.
D Konumlandirmak D. getirmek D22 Talimata uygun komutlarla is makinesinin harekete hazir oldugunu bilgi islem ya
(Devamui var) - da ilgili birime bildirir.
D.3.1 | Yiiriiyiis yolunun ve sahanin harekete uygunlugunu kontrol eder.
D.3.2 | Direksiyonu sol eliyle topuzundan tutar.
) D.3.3 | Boom’u talimatina uygun sekilde park konumundan yiiriiylis konumuna getirir.
D.3 | Makineyi yiirlitmek
D.3.4 | Spreader’i yiiriiylis pozisyonuna getirir.
D.3.5 | Kamera sisteminden, aynalardan veya gozle hareket sahasini kontrol eder.
D.3.6 | Vitesin, motor devrine gore yiikselmesini veya alcalmasini kontrol eder.
ikaz ve uyart levhalarmi D.4.1 | Is makinesini yiiriitiirken trafik uyar1 levhalarina gore hareket ettirir.
D.4 izlemek D42 Sahada uyar1 levhalarina uygun hareket etmeyen kisileri uyarir veya uyarilmasini
o saglar.
D.5.1 | Konteyner istifine spreader paralel olacak sekilde makineyi konumlandirir.
D5 Is makinesini konteyner GOz karar1 ile makineyi ve konteynerlerin ebatlarina gore, 20-40’lik olarak
' istifine hizalamak D.5.2 spreaderi hizalar.
D53 Boom agarak ve kaldirarak Spreaderi konteyner iizerinde istif konumuna ve istif

seviyesine getirir.
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Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3)

Ulusal Meslek Standardi

10UMS0060-3/13.04.2010/00
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
Spreaderi 20°lik pozisyonda iken boom ile paralel hale getirmek i¢in boomu alt
seviyeye getirir, spreaderin lastiklere ¢arpmamasi amaciyla boom’u ileri siirer,
D.6.1 | spreaderin doniis yOniiniin tersine spreaderi kaydirarak agirlik merkezinin asagi
diismesini saglar ve boom’u goriis acisini kapatmayacak bicimde yerden
Is makinesini dis sahaya yiikselterek paralel hale getirir.
D | transfer etmek Y D.6.2 | Yiiriir halde hidrolik hortumlarmin boom’a degip degmedigini kontrol eder.
D.6.3 | Daortlii flagorlerini ve ikaz lambalarini yakar.
D.6.4 | Giivenlige veya eskorta hazir oldugu mesajin telsizle ya da kornayla verir.
D.6.5 | Arkadaki eskort aracinin nezaretinde, ondeki ring aracini takip eder.
D.7 Calisirken uygun konumda D.7.1 | Is makinesini park pozisyonuna getirerek bekleme yapar.
. o ' bekleme yapmak D.7.2 | Yiiklii halde bekleme yapmamaya dikkat eder.
D Eol\fsrl;l{;s&?rlmak D.8.1 | Operasyon sonunda is makinesini belirlenen park yerine gotiiriir/ytiriitiir.
D.8.2 | Is makinesini talimatina uygun sekilde park pozisyonuna getirir.
D.8.3 | Is makinesinin kabin ici sistemlerini talimatlarindaki islem sirasina gére durdurur.
D.8.4 | Boom yatirma islemini talimatlarina uygun sekilde yapar.
) D.8.5 | Lastikleri talimatina uygun sekilde park pozisyonuna getirir.
D.8 | Is makinesini park etmek D86 | Vitesi bosa alir.
D.8.7 | Is makinesinin rolanti devrine diismesini bekler.
D.8.8 | Park frenini ¢eker.
D.8.9 | Camlari kapatir.
D.8.10 | Direksiyonu kaldirir.
D.8.11 | Koltugu geri geker.

v . ,
Limandan limana, antrepodan antrepoya veya sahadan sahaya transferlerde uygulanir.
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Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3)

Ulusal Meslek Standardi

10UMS0060-3/13.04.2010/00
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
E.1.1 | Spreaderi konteynerin tizerine twist-lock yuvalarina denk gelecek sekilde oturtur.
E12 Boomun altinda ve kabindeki uyar1 panosundaki 11kl “kilitlemeye hazir” sinyalini
" alir.
E.l Spr_eaderl konteynere E.1.3 | Kilitleme butonu ile spreaderi konteynere Kilitler/sabitler.
sabitlemek
E.1.4 | Isikli gostergeden talimatlarina uygun sekilde kilit pozisyonlarini kontrol eder.
E15 Spreaderin agirligint konteyner {izerinden keserek ve sart ikazin sdnmesini takip
" ederek sabitlemeyi tamamlar.
E.2.1 | Spreaderin arka kilit ayaklarimi gérecek kadar yiikii kaldirir.
E.2 | Yiikivkonteyneri dengelemek E.2.2 | Yikiin sag ya da sola dogru dengesizlik durumunda spreaderi ters yonde kaydirir.
E23 Konteyner tabanmin yere paralelligini, koselerinin yere esit uzaklikta olmasini
- saglar.
Is Makinesi ile E31 Isikli ikaz sisteminde, spreader ile konteynerin kilitli pozisyonda oldugunu kontrol
E Yiikii/Konteyneri - eder.
Elle¢lemek E 3.2 Kontrollii hareket ederek konteyneri bulundugu yerden yavasga ayirarak agirlik ve
(devamu var) Yiikii/konteyneri istiften " denge kontrolii yapar.
E.3 | ¢ikarmak E.3.3 | Kontrol ve dengeleme sonuglarina gére kaldirma islemini gergeklestirir.
E.3.4 | Yiiki talimatlarda belirtilen giivenli ylikseklikte kaldirir.
E35 Kaldirma esnasinda tespit ettigi yiikleme agirlik sinirini gegmis, overload
- konteynerleri amire/puantére bildirir.
E41 Aldig yiikle birlikte arka ve yan sahalari kontrol edip geri manevra yaparak istiften
o cikar.
E.4.2 | Makineyi bosa alip boom’u ¢ekerek yiikii emniyetli hareket seviyesine getirir.
E.4 | Yiikleme manevrasi yapmak E.4.3 | Asansor mastin1 makineye dogru yatirir (ECS igin).
Is makinesini bosa alarak trakay ¢ekerek yiikii emniyetli hareket seviyesine getirir
E44 .
(ECS igin).
E.4.5 | Saha kontroliinii siirdiirerek nakliye aracina yaklasir.
Konteyner/yiikiin indirilecegi, ig emrinde tanimlanmig araci anons sistemi/kornayla
E5 Aktarma/nakliye araglarini ES1 Gagirir.
yonlendirmek E.5.2 | Ikaz-anons sistemini kullanarak yiike/konteynere gore, aracin hiza almasini saglar.
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Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3)

Ulusal Meslek Standardi

10UMS0060-3/13.04.2010/00
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
E.6.1 | Aragtaki konteyner kilitlerinin olup olmadigini kontrol eder.
E.6.2 | Yiki/konteyneri arag iizerindeki kilitlere oturacak sekilde indirir.
E6 Yiikii/konteyneri araca E.6.3 | Oturdu ikaz ile spreaderin kilitlerini agar.
. koymak E.6.4 | Spreaderi konteynerden ayirarak giivenli mesafeye kaldirir.
E.6.5 | Korna ikazi ile araci uyararak aracin ¢ikigina izin verir.
E.6.6 | Is emrinde hareketin tamamlanmasina dair kayd sisteme girer.
Istife hizaladig1 yiikii/konteyneri yavas ve kontrollii sekilde hedeflenen yere
E71 . . e
talimatlara uygun ve diizgiin sekilde indirir.
Spreaderin agirligini konteyner iizerine vererek “kilit agmaya hazir” (sar1) ikazin
E.7.2 . . . .
) kabin ve boom iizerindeki 1s1kl1 gostergeden alir.
IsnM'a'lkinesi ile ) E.7 | Yukii istife koymak £73 Spreader kilitlerini, kilit agma butonu ile agarak kabin ve boom iizerindeki 1s1kli
Yiki/Konteyneri o gostergeden “kilit agik” ikazini goriir.
E Elleglemek
(devami var) E.7.4 | Vira hareketine gegerek gostergeden sar1 ikazin sondiigiinii goriir.
E.7.5 | Is emrinde hareketin tamamlanmasina dair kayd sisteme girer.
Istif arasindan almarak elleglenmesi gereken konteynerlerde iistteki yiik veya
E8.1 S . L
konteynerleri istiften alarak tanimlanmig yeni adres veya yan istife koyar.
E.8 ;/{:;n\]/;l? dres degisikligi E.8.2 | Elle¢leme hedefi olan yiik/konteyneri araca veya hedef istife alir.
E83 Yapilan yer ve adres degisikligini sistem varsa kaydeder, yoksa puantore veya ilgili
o birime bildirir.
Eo1 Konteynerlerin kapilarinin ayni hizada ve yonde olmasina dikkat ederek dolu ise
e CRS, bos ise ECS kullanarak konteynerleri bitisik nizam CFS alanina serer.
EQ CFS’ de konteyner sermek E.9.2 | Kaldirirken kapagi kapanmamis konteynerleri CFS memuruna bildirir.
' veya kaldirmak — —
E.9.3 | Kapag: kapali konteynerleri vira yaparak araca/istife alir.
E.9.4 | Is emrinde hareketin tamamlanmasina dair kaydi sisteme girer.
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
E.10.1 | Serdiimenin goriis mesafesinde olmasini saglar.
E.10.2 | Serdiimenle iletisim kuracag: araglar1 faal hale getirir.
E.10.3 | Serdiimenin gerektiginde gozle iletisim kuracak pozisyonda durmasini saglar.
E.10.4 | Serdiimenin verdigi komut ve isaretlere gore hareket eder.
E.10 Ser_dumen yonlendirmelerini Serdiimenle olan iletisimsizlik durumunda operasyonu durdurarak iletisim/mesaj
takip etmek E105 tekrari ister
Is Makinesi ile . — .
. Yiikii/Konteyneri E.10.6 | Acil durumlara iliskin olarak diger gorevlilerin ikazlarina uyar.
Elleglemek E.10.7 | Aldigi isaret ve uyarilara gore operasyonu durdurur.
Operasyonun durdurulmasina neden olan uyari gerekcesi hakkinda ikaz veren
E.10.8 . o
gorevliden/kaynaktan bilgi alir.
Kabinden gozle, yiik/konteynerin konacagi yerde konteyner giivenligini tehdit
E.111 . o
edecek maddelerin olup olmadigini kontrol eder.
Konteynerin veya yiikiin £11.9 Kabinden gozle, ellegledigi yiik/konteynerlerde sizinti, akinti, deformasyon ve
E.11 | inecegi yeri kontrol etmek o cesitli hasarlar olup olmadigini kontrol eder.
£113 Elleclenen yerde ve konteynerlerde, kabinden gordiigii hasarlar1 puantore/ilgili

birime bildirir.
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Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3)
Ulusal Meslek Standardi

10UMS0060-3/13.04.2010/00
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
Teknolojik gelismelere ve performans degerlendirmelerine gore kendi egitim
= Ken.di egitim ihtiyaglarim F.11 ihtiyaglarini belirler.
tespit etmek e o - o
F1.2 Belirledigi egitim ihtiyaglarini ilgililere iletir.
E2 F21 [sletmenin /ilgili birimin organizasyonuna gdre diizenlenen egitimlerde hazir
Egitimlere istirak etmek - bulunur.
F.2.2 | Egitimlerde kazandig1 bilgi ve becerileri isbas1 egitimlerine yansitir.
Yeni ise baslayan veya yetistirme egitimi alan elemanlarin /Operatorlerin, is
F.3 | Isbasi egitimi vermek F.3.1 | makinesinin kullanimi, kontrolii, giivenli ¢alisma konularinda gostererek,
denettirerek, uygulatarak, is i¢inde bilgi ve beceri kazanmasini saglar.
Liman operasyonlarinin hedef ve performans kriterlerinin belirlenmesinde, talep
Mesleki Gelisim: ‘ Fa.l edilirse kendi 6nerilerini sunar.
F IEJtyrﬁ;lll(amalarma Istirak F.4 i:irrf:l:r: tarEZl? egerlendirmesine F.4.2 | Isletmenin prosediirlerine gore kendi performansini degerlendirir.
Performans degerlendirme toplantilarina/goriismelerine katilarak kigisel yorum ve
P43 | soriislerini iletir.
Mesleki yasamiyla ilgili diploma, sertifika, katildig1 projeler, referans ve tavsiyeler
F5.1 ile ilgili belge ve dokiimanlarini dosyalayarak muhafaza eder.
Gorev tanimi, kigisel ozellikleri ve performans degerlendirme sonuglarina gore
Es Kisisel kariyer planlamasin F5.2 kendisinin performans ve kariyer hedeflerini belirler.
' yapmak Kisisel kariyer hedeflerine gore kariyer yollarinin olusturulmasinda ilgi birimden
F.53 .
de destek alarak kariyer yollarini olusturur.
Mesleki yasam Oykiisiine, mesleki belgelerine ve hedeflerine gére mesleki
F.5.4 0zgeemisini hazirlar.
Meslegi ile ilgili teknolojik gelismeleri ve yaymlari; internet, dokiimanlar,
Me.SIeki te!(nOIO.ji.k ) F6.1 kataloglar gibi ¢esitli kaynaklardan izler.
F6 | gelismeleri, yenlhklerl ve Yapilan organizasyona gore meslegi ile ilgili fuar, sergi gibi etkinliklere istirak
yayinlari takip etmek F.6.2 '

eder.
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3.2. Kullanilan Arac, Gere¢ ve Ekipman

Arag terminali

Bilgisayar

[letisim araclar (telefon, telsiz, vb.)

Kamera sistemi

Kisisel koruyucu donanim (reflektorlii is elbisesi, baret, yagmurluk, ¢elik burunlu bot,
gozliik, maske, kulaklik, eldiven gibi donanim)

ok wbdE

Liman yazilim sistemleri

Megafon

Reach Stacker (CRS ve ECS) donanim ve kumanda sistemleri
. Temizlik malzemeleri

10. Yangin sondiirme cihaz1

© oo
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3.3. Bilgi ve Beceriler

CRS ve ECS is makineleri aksam ve ekipmani bilgisi
CRS ve ECS’yi etkili ve fonksiyonel kullanma becerisi
Ellegleme hareketleri bilgisi (tahmil, tahliye, istifleme, aktarma, nakil gibi)
El-ayak-g6z koordinasyonu yetenegi
Ekiple ¢alisma becerisi
Etkili iletisim becerisi
Ilkyardim bilgi ve becerisi
Ince motor (kiigiik kas) koordinasyon yetenegi
ISG Bilgisi
. Kalin motor (biiyiik kas) koordinasyon yetenegi

© o N R WNRE

el
[N

. Liman uyar1 levhalar1 ve giivenlik isaretleri bilgisi

. Meslegin gerektirdigi seviyede limancilikla ilgili ulusal ve uluslararasi mevzuat ve
kurallar bilgisi

13. Meslegin gerektirdigi seviyede ulusal ve uluslararasi temel limancilik terminolojisi

bilgisi

14. Mesleki diizeyde elektrik, elektronik bilgisi

15. Mesleki diizeyde mekanik, hidrolik bilgisi

16. Mesleki terimler seviyesinde yabanci dil (Ingilizce) bilgisi

=
N

17. Problem ¢6zme becerisi

18. Risk degerlendirme ve dnlem gelistirme bilgi ve becerisi

19. Saha, yiik ve tehlikeli yiikler bilgisi (6zellikle konteyner ve genel kargo olarak)
20. Serdiimen isaretlerini okuyabilme bilgi ve becerisi

21. Sekil-uzay algis1 yetenegi

22. Yiizme becerisi
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3.4 . Tutum ve Davranislar

Acil ve stresli durumlarda sogukkanli ve sakin olabilmek

Amirlerine dogru ve zamaninda bilgi aktarmak

Beraber calistigi kisilerle ise gore hareket koordinasyonu kurabilmek
Calisma zamanini is emrine uygun sekilde etkili kullanabilmek
Cevre, kalite ve ISG kurallarini benimsemek

Degisime kars1 agik olmak ve degisen kosullara uyum saglamak
Elestiriye agik olmak

Hizli karar verebilmek

Hizli organize olabilmek

© o Nk WNRE

[E=y
o

. Kendinin ve diger kisilerin giivenligini gbzetmek

. Risk ve tehlike faktorleri konusunda duyarli davranmak

. Sagligina 6zen gostermek

. Talimat ve kilavuzlara uymak

. Tehlikeli durumlarda kendi hareket alaninda etkin sekilde, hizli ve dogru tepki
verebilmek

15. Vardiya degisimlerinde etkili, agik ve dogru sekilde bilgi paylasabilmek

16. Yiikleme ve bosaltma islemlerinde 6zenli ve dikkatli olmak

el el e
A wWN PR
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4. OLCME, DEGERLENDIRME VE BELGELENDIRME

Liman Saha Istif Makineleri Operatorii (CRS ve ECS) (Seviye 3) meslek standardini esas alan
ulusal yeterliliklere gore belgelendirme amaciyla yapilacak 6lgme ve degerlendirme, gerekli
sartlarin saglandigr dlgme ve degerlendirme merkezlerinde yazili ve/veya sozlii teorik ve
uygulamali olarak gerceklestirilecektir.

Olgme ve degerlendirme ydntemi ile uygulama esaslari bu meslek standardina gore
hazirlanacak  ulusal yeterliliklerde detaylandirilir.  Olgme ve degerlendirme ile
belgelendirmeye iliskin islemler Mesleki Yeterlilik, Sinav ve Belgelendirme Yonetmeligi
cergevesinde yiirltiliir.
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Ek: Meslek Standardir Hazirlama Siirecinde Gorev Alanlar

1. Meslek Standardi Hazirlayan Kurulusun Meslek Standardi EKibi

frfan BILGIN, TURKLIM Genel Sekreteri

Cumhur KOCABAYLIOGLU, Is Makineleri Egitimi Yoneticisi — MARPORT

Aise AKPINAR, Meslek Analizi/DACUM Ekip Koordinatorii ve Moderator
Hayriinnisa SALDIROGLU, Meslek Analizi/DACUM Moderatorii

Selcen AVCI, Meslek Analizi/DACUM Es-Moderatorii ve Raportor
Biilent CELIK, Meslek Analizi/DACUM Raportorii

2. Teknik Calisma Grubu Uyeleri

Elif AKSUT, Insan Kaynaklar1 Uzmani— GEMPORT
Murat ERDOGAN, Operator Sefi —- MARDAS

Celal KUZU, CRS ve ECS Operatorii — MERSIN
Veysel KUZU, CRS ve ECS Operatorii — YILPORT
Esref OGUZ, Formen — MARPORT

Mehmet Ali OZKAN, Vardiya Amiri - RODA

Turan YAVUZ, CRS ve ECS Operatorii — RODA

3. Goriis Istenen Kisi/Kurum ve Kuruluslar
T.C. Bagbakanlik Denizcilik Miistesarligi
T.C. Bagbakanlik Giimriik Miistesarligi
T.C. Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanligi
T.C. Cevre ve Orman Bakanlig:
T.C. Enerji ve Tabii Kaynaklar Bakanligi
T.C. Milli Egitim Bakanlig1
T.C. Sanayi ve Ticaret Bakanlig1
T.C. Ulastirma Bakanlig1
Tiirkiye Is Kurumu (ISKUR)

Yiiksekogretim Kurulu Bagkanligi (YOK)
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TCDD isletmesi Genel Miidiirliigii

Tiirkiye Istatistik Kurumu (TUIK)

Ankara Sanayi Odas1 (ASO)

Ankara Ticaret Odas1 (ATO)

Istanbul Ticaret Odas1 (ITO)

Ege Bolgesi Sanayi Odas1 (EBSO)

Kiiciik ve Orta Olgekli Isletmeleri Gelistirme ve Destekleme Idaresi Baskanligi (KOSGEB)
Devrimci Is¢i Sendikalar1 Konfederasyonu (DISK)
Hak-Is Konfederasyonu

Tiirkiye Esnaf ve Sanatkarlar1 Konfederasyonu (TESK)
Tiirkiye Isci Sendikalar1 Konfederasyonu (TURK-IS)
Tiirkiye Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu (TISK)
Tiirkiye Odalar ve Borsalar Birligi (TOBB)

Deniz Ticaret Odas1

Deniz Ticaret Odas1 Meslek Komitesi Bsk.

Deniz Ticaret Odas1

Deniz Ticaret Odas1

Prof.Dr. Necmettin AKTEN

Kaptan Resit Ayhan CIFTCI

Dokuz Eyliil Universitesi

Istanbul Teknik Universitesi

Istanbul Universitesi

TURKLIM Uye Limanlar

Derince Limani

[zmir Limam

Bandirma Limani

Trabzon Limani
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4. MYK Sektor Komitesi Uyeleri ve Uzmanlar
Prof. Dr. Mustafa KARASAHIN, Baskan (Yiiksek Ogretim Kurulu)

Seyhamit Unal SARIBAS, Bagkan Vekili (Milli Egitim Bakanlig1)

Nasip Giil INCEKARA, Uye (Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanlig)

Nezih KAYA, Uye (Enerji ve Tabii Kaynaklar Bakanlig1)

Ahmet VURAL, Uye (Sanayi ve Ticaret Bakanlig1)

Erkin GUNER, Uye (Ulastirma Bakanlig1)

Burak ERDEM, Uye (Tiirkiye Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu)
Mehmet KARABUBER, Uye (Hak Isci Sendikalar1 Konfederasyonu)

Hakan BEZGINLI, Uye (Tiirkiye Odalar ve Borsalar Birligi)

Nizamettin ATES, Uye (Tiirkiye Esnaf ve Sanatkarlar1 Konfederasyonu)
Dilek TORUN, Uye (Mesleki Yeterlilik Kurumu)

Firuzan SILAHSOR, Daire Bagkani (Mesleki Yeterlilik Kurumu)

Sinan GERGIN, Sektér Komitesi Temsilcisi(Oziirliiler Idaresi Baskanligr)

5. MYK Yonetim Kurulu

Bayram AKBAS, Bagkan (Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanligi
Temsilcisi)
Prof. Dr. Oguz BORAT, Baskan Vekili (Milli Egitim Bakanlig1 Temsilcisi)

Yrd. Dog. Dr. Omer ACIKGOZ, Uye (Yiiksek Ogretim Kurulu Temsilcisi)
Prof. Dr. Yiicel ALTUNBASAK, Uye (Meslek Kuruluslar1 Temsilcisi)
Dr. Osman YILDIZ, Uye (Is¢i Sendikalar1 Konfederasyonu Temsilcisi)

Celal KOLOGLU, Uye (Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu Temsilcisi)
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